
 

Możliwe jest uzyskanie informacji 3D z obrazów 2D za pomocą programu Konfigurator 2.5D i 

wykorzystanie jej w dalszej analizie obrazu.  

Dokładność pomiarów zależy od dokładności wykonania pomiarów wzorcowych, od wykonania 

pomiarów obiektu, ilości i rozłożenia na obrazie pomiarów wzorcowych oraz od dokładności 

interpolacji lub ekstrapolacji. 

Program Konfigurator 2.5D oraz program testujący zostały napisane i skompilowane w Matlabie 

2012b. Użyto w nich wewnętrznych funkcji Matlaba, niemniej jednak możliwe jest stworzenie 

analogicznych funkcji w dowolnym języku programowania (w tym w języku C), które na podstawie 

danych będą mogły wyznaczać wielkość obiektów za pomocą interpolacji (z użyciem trójkątów 

Delaunaya) lub funkcji opisujących perspektywę. 


